1.7.1 Posuvny a ota €ivy pohyb

Predpoklady: 1305

Pedagogickd poznamkaObsah z&tku této hodiny je mozné stihnout konstatovanirdwza
minuty. Zopakovaniiedchozi latky pak iZzeme peskait. Myslim, Ze je to
Skoda. Pokud vynechdme péku, povaZuji za hlakindp celé kapitoly o pevném
télese analogii s posuvnym pohybem. Analogii vSaki neo¢né sestavit bez
znalosti posuvnych veidin (forma zopakovani by sami@meé mohla byt icasté&né
zkousSeci).

Zkoumali jsme pohyby dvou typéles:

* hmotny bod (zanedbatelna velikost, pouze misto v prostorergkina hmotnost a
muze se pohybovat): zkoumali jsm&mocary rovnongrny i zrychleny pohyb, i
pohyby po kruZznici,

* DbliZze nespecifikované pedméty, které se mohou atét okolo své osy (gramofonova
deska, plotna harddisku).

Idealizaci hmotného bodu jsme pouzivaliregneti, které byly dostataé malé na to,
abychom jejich roziry mohli zanedbat.

Popis pohybu &kterych gedneta komplikuje fakt, Ze se jejich tvaréni = dokonale tuhé
télesa idealni tleso, jehoz tvar ani objem ségobenim libovolnych wjSich sil nenni.

Dva druhy jednoduchych poh§gliuhého &lesa:

* posuvny pohyb:smer libovolné @imky spojujici dva body n&lese se v pifbéhu
pohybu nemini = vSechny bodyiednEtu se pohybuji po stejné trajektorii, se
stejnou rychlosti.

» otacivy pohyb: vSechny bodyétesa maji v kazdém okamziku stejnou uhlovou
rychlost.

a) posuvny pohyb b) ati&y pohyb

Pr. 1: Demonstruj pomoci tuzky:
c) ot&ivy pohyb s osou ot@ni leZici mimo tuzku.

| a) posuvny pohyb b) otdvy pob;_/b




c) ot&ivy pohyb s osou ot&ni leZzici mimo
tuzku

Pedagogicka poznamka¥V hodirg studenti vSechny pohyby santepr¢ nekresli, ale
predvad;i.

Pr. 2: Jakym druhem pohybu se pohybuje ¢élesjizdjici po naklogné rovire?

Pohybuje se najednou &ha zpisoby:
-+ posuvnym pohybem po nakkmé roviré (jako klouzajici kratika),
-+ ot&ivym pohybem okolo své osy.

Rikame, Ze valkek se pohybujslozenym pohybem

Kazdy pohyb tuhéhalesa si nizeme pedstavit jako pohyb sloZzeny z posuvného &ieého
pohybu= pokud dokazeme popsat tyto jednoduché pohyby,headehopni popsat vSechny
pohyby.

Pedagogicka poznamkaNasledujici tabulku samiggmeé sestavuji seftdou spoléng (¢im
VétSi cast sestavi Z4ci, tim je to lepsi).

Tabulka dosavadnich G&ghi:

posuvny pohyb pojitko ot&ivy pohyb
drahas [m| s=¢r thel g[rad]
rychlostv [m/s] thlova rychlos{rad/d
As V=awr Ag
V=—- w=—1
At At
zrychleniv [ m/s’ | thlové zrychlen{ rad/s |
- Av a=er _Aw
At At
rovhomérny pohyb rovhomérny pohyb po kruznici
v = konstantze w = konstante
S=§ +M p=p,tat
rovnomeérné zrychleny pohyb rovnomegrn é zrychleny pohyb po kruznici
a = konstante & = konstante




V=V, t+at w=aw, +et

s:§)+v0t+%at2 ¢=¢o+wot+%£t2

Do levého sloupce tabulkyiheme doplnit jegtdalSi veléiny a zakony, které jsme
v dynamice pouzivali na popigigin pohybu:

posuvny pohyb ot&ivy pohyb

pricina zneny pohybu:
silaF [N]

odpor ke zminé¢ pohybu:
hmotnostm [kg]

1. Newtoriiv zakon: F, =0, praw kdyz je

téleso v klidu nebo v pohybu rovn@meém
piimocarém.

2. Newtoriiv zakon:a = E )
m

~-mnoZzstvi pohybu vdese":
hybnost p[kg Dtn[is‘l}

Zakon zachovani hybnostn¥ = konst.

kineticka energieE, = % mv’.

Ve zbytku kapitoly se budeme snazit doplnit pravast tabulky.

Shrnuti:  Pro oba pohyby posuvny timo¢ary mame analogické veiny i analogické
zakony.



